MeesenburgMatic SmartScan KM-FR

Offnungs- & Absicherungssensor

fur Automatikschiebeturen
(gemaB EN 16005 und DIN 18650,
auch fur Flucht- und Rettungswege)

Betriebsanleitung

fur Produktversion ab 0400
Siehe Produktetikett fir Seriennummer
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Beschreibung
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1.LCD 6. Abdeckhaube

2. Radarantenne (schmales Feld) 7. Hauptstecker

3. Radarantenne (breites Feld) 8. Einstellknopf

4. Breite-Einstellung des AIR-Vorhangs 9. Knopf flir die Winkeleinstellung des AIR-Vorhangs
5. AIR-Linsen
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BA: Montagewinkel CA: Deckeneinbausatz RA: Regenhaube CDA: Adapter fiir Bogenschiebetiir

[~

Retrofit Interface: Tirklingel + Platine Smart Daisy Chain Hub 9V Batterie
Platine fiir Umrlistungen
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Benutzung des LCD-Meniis

Anzeige wahrend der Normalfunktion
«» k4
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Offnungsimpuls ~ Absicherung Negativ Bildanzeige = aktiver Ausgang Um den Kontrast einzustellen, den
grauen Druckknopf gleichzeitig
driicken und drehen.

Nur wéhrend Normalfunktion

Werkseinstellung gegeniiber gespeichertem Wert

IR:Filter Filter
> <2.8m 2 abgebildeter Wert = Werkseinstellung [ >2.5m 4 | abgebildeter Wert = gespeicherter Wert

Menii-Navigation

Driicken fur Passwort Passwort eingeben -
@ Zugang zum LCD falls notwendig .ﬁmE" lish

Gewiinschte Sprache wahlen um
Zugang zum 1. LCD-Menii zu erhalten

Nicht wéhrend Frangais Wéihrend der ersten 30 Sek. nach Einschalten
der 1. Minute nach der Stromversorgung oder spéter im
Einschalten der Diagnosement.

Stromversorgung

Weiter wahlen um zum
nachsten Menii zu gehen:
- Basiseinstellungen

- Erweiterte Einstellungen
- Diagnosemenii
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_Bildlauf der —moo— || Zuriick wahlen um zur -
Menii- £Uruck vorigen Anzeige oder e ter
Elemente - zum vorigen Menii e

4 zuriickzukehren.

Wie andert man einen Wert?

i

y A % £ . BIRFilter
;0 »2.8m 6
‘. / ."\ " ..
"\ l": r - . b . \‘: - " " B . .
. . aktueller Wert wird p die tbrigen Werte . neuer Wert wird
Bildlauf der Dricken um 0/t 2poeniiet Bildlauf werden abgebildet DTUCKEN UM oo
Parameter Parameter der Werte neuen Wert

zu wahlen zu speichern

Wie andert man den ZIP?

CHHE siehe Application note ZIP CODE

ZIP F '.‘ y B pr le ’ ;',"‘"-\' ZlP rp ’ ’7"' '."
E24 1 56 KG4 |53 7 |E24 1 241 % @241 H24 1 q
01 0 800 02F 0108 0108 0108 0108

ZIP ZIP Bestatigen Sie den letzten Digit um den neuen ZIP zu aktivieren:
H24 1 56-KG4 (@ vV -V gultiger ZIP, die Werte werden dementsprechend geéndert

01 0 800/02@ - X ungiiltiger ZIP, keine Anderungen

-v/x = qgliltiger ZIP, aber von einem anderen Produkt
Nur die vorhandenen Werte werden geandert
Wertkontrolle mittels Fernbedienung
Beim Driicken eines Parametersymbols auf der Fernbedienung,
Q : S 4 2 wird der gespeicherte Wert auf dem LCD-Display gezeigt.
( ; Nicht erst entriegeln.
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Einbauanleitung

n MONTAGE & VERKABELUNG

12-24V

TIP! J
Die Befestigung ist ACTIV8-kompatibel.

3] RADARAUSGANGSKONFIGURATION

RELAISAUSGANG NO: SchlieBer

NC: Offner

FREQUENZAUSGANG
fUr Flucht- und Rettungswege (FRW)

STROMQUELLENAUSGANG
fur Flucht- und Rettungswege (FRW)

GELB/SCHW +
Al WEISS/SCHW - ’.'Dﬁ

B RADAROFENUNGSIMPULSFELD

—d FeldgroBe: 9
§ Filter: 2
=
15° bis 45°, 30° ab Werk
L FeldgréBe: 9
= ilter:
= L Filter: 2
o |
[]

- --u' 1

P\ 'J'."Z':'.".;"‘. =
4 m x 2 m (breit)

= STROMVERSORGUNG

-m OFFNUNGS-

D EINGANG

%

@ ABSICHERUNGS- .1
4

i ‘0 EINGANG

) st
@) AUSGANG

D ornUNGSENGANG
® FUR STROMQUELLE

* Zustand des Ausgangs wenn Sensor betriebsbereit ist
* GemaB EN 16005 und DIN 18650 ist der Anschluss am
Testausgang der Tursteuerung erforderlich,
*** Stromguellenausgang fir Flucht- und Rettungswege (FRW)

2 -1

ad:Ausgang

Schliesser
Rad:Ausgang

Offner

Rad:Ausgang
Frequenz
Rad:Ausgang
wilee

7
Strom

2 mx 2,5 m (schmal)

.
-
-
.
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FeldgroBe: 9
Filter: 2

FeldgroBe: 9
Filter: 2

|

4 Die GroBe des Erfassungsfeldes hangt von der Montagehdhe des Sensors ab. Bei Fluchtwegtiiren muss die ganze Breite der Tiire abgedeckt sein.
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Einbauanleitung

'} INFRAROT ABSICHERUNGSFELD

TUR

WINKEL

max.
9 cm**

SR et

I

Sichtbare Spots* aktivieren um Position  Falls notwendig, den Neigungswinkel des
der AIR-Vorhange zu tberprufen. AIR-Vorhangs anpassen (von -7° bis 4°, 0° ab Werk).

* Sichtbarkeit hdngt von Umgebungsbedingungen ab. Falls die Spots nicht sichtbar sein sollten, kdnnen Sie den Spotfinder zur Lokalisation der Vorhdnge benutzen.
** Der Abstand zwischen dem inneren Vorhang des Innensensors und dem inneren Vorhang des AuBensensors muss immer kleiner als 20 cm sein.
Der Abstand zum Tiirblatt héngt deshalb von der Dicke des Tiirblattes ab.

A, =~

TIP! »~
Zusatzliche
Einstellungen
sind mdaglich

BREITE

: - mittels LCD oder
Fernbedienung
@ \ (siehe 5. 6)
- ©
¥ Teil des Erfassungsfeldes kann maskiert werden um dieses zu Die Breite des gewunschten Feldes immer mit
reduzieren. Die Pfeile bestimmen die Breite des Feldes. einem Stuick Papier testen und nicht mit dem

Spotfinder der das ganze Emissionsfeld erfasst.

Montage- | Erfassungs- DIN 18650 3,50m  EN 16005 Die GroBe des Erfassungsfeldes hingt von der
hohe breite B5 7036 im Montagehéhe und den Einstellungen des Sensors ab.
2,00 m 2,00m 2,50m Die ganze Breite der Tiir muss bedeckt sein.
2,20m 2,20m

2,50m 2,50m 2m

3,00 m dmax

3,50 m dmax -

dmax=25m dmax=3m

=J| EINSTELLUNGEN oo a
(_/‘
S0

Eine der folgenden Voreinstellungen wéhlen oder den Sensor manuell einstellen

(Siehe S.6 ):
STANDARD: standardmaBige Innen- und AuBeninstallationen wmsz..r.m
Voreinst
SCHWIERIGE UMGEBUNGEN: schwierige Installationen wegen Umgebung oder Wetter s umaes ee
EINKAUFSSTRASSE: Installationen in schmalen FuBgangerwegen Evkactast ee
ﬂ EINLERNEN A BITTE AUS DEM INFRAROTFELD TRETEN! ODER
£

EINLERNEN 1 (SCHNELL)

e
Referenzbild ﬁ + '¢' .é (EZSek eg

EINLERNEN 2 (MIT TURBEWEGUNG)

—_
- m i 0
Turbewegungstest + Referenzbild Ft fm? N O '¢' .é 6 4 Sek °

A Testen Sie ob der Sensor ordnungsgemaB installiert ist bevor Sie die Installation verlassen. A
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Ubersicht der Einstellungen

— I 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
—Zurilick
—Weiter i i i i ;i '
i Schw Elnkaufs 5 E:V’:;k;emstellungernsf f:n |m1mVngr;:aten AIR Anzahl und Umleitung
— H Standard : ] te Immunitatsfilter, ang e
AHEINGT BELUNGEN - Umgeb. sme_ 3  : Erhohte Immunitatsfilter, Umleitung = Bewegung und Anwesenheit
—RAD: GROSSE klein b > > > > > b > grof a
2 Schl. | Offner = Offner = Schl. = Strom Frec: Schl.: SchlieBer  Freq: Frequenzausgan
S—RAD: AUSGANG o it Nostins: i T Strom: Stomquellensusgang (v (@) —
1 <28m Aut einer Montagehohe von 2,8 m oder mehr, o
— AIR: FILTER o wahien S ur Konformitat gema8 EN 16005 und
niedrig Jnormal] hoch | héher hochst — [ hoch m;assoaemmsw%:':s o
. . nerMontsgehﬁllevm m
— AIR: FREQUENZ Neben- oder gegentbereinander installierte wahlen Sie zur Konformitat BS 7036 die C
A Q A ® Sensoren soliten verschiedene Frequenzen haben. Werte 6 und 7. o D
—Weiter ' i H & E ' 4
ot i i P i i
Zurick erlaubt keine Konformitat des Tlrsystems mit EN 16005 /
: i i DIN 18650 /B85 7036
: Werkseinstellungen
—[HIH] < : i ; nicht erlaubt wenn der Sensor in Fluchtwegtiiren
eingesetzt wird.
—Zuriick
—Weiter
—RAD: FILTER niedrig | oa > > > > > > hoch m
) Radar uni uni bi uni EM  EM: fiir Personen mit eingeschrankter Mobilitét
—RAD: RICHTUNG O | | v oweo [N N R VG Rdimnoserenmungvom Sersor &
L RAD: HALTEZEIT 0,5 Sel] 1Sek | 2Sek  3Sek  4Sek  5Sek  6Sek | 7Sek | 8Sek | 9Sek [€as)
I —AIR: BREITE =|= =| |= =| |= * * immer zusatzlich die Pieile
E der Feldbreite mittels
: : . Schraubenzieher am
z + O IEBR O VDG B® @ DE DE®) vederenstclen.
l Ap- Service Service Modus = keine Anwesenheitserfassung wahrend 15 Minuten (Wartung). —
AIR: ANZAHL . 2 | e s he i s e i o TaLn o ez
—AIR: MAX-ZEIT Bew: 155ek {30 sek | 1 vin [12min | 5 min 110 min (120 Min |60 Mink U mgg:&?;@ (25 ]
AIR: AUSGANG Offnerl Schl. Ofmer Schl Offner Offr\er e
v ; I
—UMLEITUNG | G Gy OfnosvegisskiimRleion 0 Eﬁxs,?ﬂﬁéfﬁii”ﬁ?,mnhmmmg Gp
Anw Anw 2 Bewegungs- und Anwesenheitserfassung
- * 1/2: 1. Sensor in Kette von 2; 2/2: 2. Sensor in Kette von 2
SMARTDAISYCHAIN* I aus | 12 | 22 | 13 | 23 | 33 | e e
| \WERKSEINSTELLUNGEN Voll- Teil-  Teil-Reset: Ausgange werden e
Reset Reset  nicht zuriickgesetzt
T * | 0,05 010 025 0,50 0,75 K
TURKLINGEL aus Sok Sek e ok Sok 1Sek 1,55k 2Sek 55%e
— Weiter
__Zuriick *Parameter in Kombination mit einem Zubehér (siehe S. 1).
> Fur mehr Infos siehe Bedienungsanleitung des Zubehdr.
—ZIP alle Parameterwerte in gezipptes Format L STROMVERSOR. Stromversorgung am Stromstecker
g (siehe Application Note ZIP CODE) L BETRIEBSZEIT Dauer seit 1. Spannungszuschaltung
Gl1D# individuelle ID-Nummer | FEHLER LOSCHEN loscht alle gespeicherten Fehler
% L FEHLER die letzten 10 Fehler + Tagesanzeige — PASSWORT Passwort flr LCD und Fernbedienung
L AIR: SPOTSICHT  Anzeige der Spots, die die Erfassung auslGsen (0000 = kein Passwort)
L AIR: V1 ENERG Signalamplitude auf Vorhang 1 L SPRACHE Sprache des LCD-Menus
L AIR: V2 ENERG Signalamplitude auf Vorhang 2 _ ADMIN Code eingeben fiir Admin Modus
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Die ORANGE LED
blinkt 1 x.

Die ORANGE LED
blinkt 2 x.

Die ORANGE LED
blinkt 4 x.

Die ORANGE LED
blinkt 5 x.

Die ORANGE LED
blinkt 6 x.

Die ORANGE LED
blinkt 7 x.

Die ORANGE LED
blinkt 8 x.

Die ORANGE LED
blinkt 9 x.

Die ORANGE LED ist an.

Die ROTE LED blinkt
schnell nach Einlernen
mit Tlirbewegung.

Die ROTE LED leuchtet
sporadisch auf.

Die GRUNE LED
leuchtet sporadisch
auf,

Der Sensor meldet einen
internen Fehler.

Die Stromversorgung ist zu
niedrig oder zu hoch.

Der Sensor empfangt zu
wenig AIR-Energie.

Der Sensor empfangt
zu viel AIR-Energie.

Der Sensor wird durch
externen Elementen gestort.

Der Radarausgang ist
defekt.

Der interne Test des Radars
wird gestort.

Der AIR-Energiesender ist
defekt.

Die interne Referenz des
Radars ist falsch.

Der Sensor hat ein
Speicherproblem.

Der Sensor sieht die Tiir
wahrend des Einlernens mit
Tirbewegung.

Der Sensor vibriert.

Der Sensor sieht die Tiir.

Der Sensor wird durch
Elemente in der Umgebung
gestort.

Der Sensor wird durch
Regen oder herunterfallende
Blatter gestort.

Geisteroffnung durch
Tlrbewegung.

Der Sensor vibriert.

Der Sensor sieht die Tiir oder
andere sich bewegende
Objekte.

Die LED und die LCD-Anzeige sind aus.
Die Reaktion der Tiir und der LED stimmen

nicht tiberein.

Die LCD-Anzeige
oder Fernbedienung
reagieren nicht.

Der Sensor wird durch ein
Passwort geschiitzt.

MeesenburgMatic SmartScan KM-FR

Sensor austauschen.

Stromversorgung Gberpriifen (LCD: Diagnosementi).
Verkabelung tiberpriifen.

Den Winkel der AIR-Vorhange verringern.
Den AIR-Immunitatsfilter erhdhen (Werte >2,8 m).
1 Vorhang deaktivieren.

Den Winkel der AIR-Vorhange leicht erhdhen.

Den AIR-Immunitatsfilter verringern (Werte 1-3 <2,8 m).

Die Ursache der Stdrungen beseitigen (Lampen, Regen, Gehause
der Tursteuerung korrekt erden).

Sensor austauschen.

Den Radarwinkel &ndern oder Antenne wechseln.
Ein schnelles Einlernen starten.
Blinkt die orange LED weiterhin, Sensor austauschen.

Sensor austauschen.
Sensor austauschen.

Stromversorgung aus- und einschalten.
Leuchtet die orange LED wieder auf, Sensor austauschen.

Die AIR-Vorhénge von der Tiir entfernen.

Den Sensor so nah wie méglich an die Tiir installieren.
Falls notwendig, das Montagezubehor benutzen.

Ein Einlernen mit Tiirbewegung starten.

Uberpriifen ob der Sensor korrekt befestigt ist.

Position von Kabel und Haube (iberpriifen.

Ein Einlernen mit Tirbewegung starten und AIR-Winkel andern.
Den AIR-Immunitétsfilter auf 3 (< 2,8 m) erhohen.

Voreinstellung 2 oder 3 wahlen.

Voreinstellung 2 oder 3 wahlen.
Den Radar-Immunitatsfilter erhohen.

Den Radarwinkel dndern.

Uberpriifen ob Sensor und Tiirprofil korrekt befestigt sind.
Position von Kabel und Haube iberpriifen.
Objekte wenn mdglich entfernen.

RadarfeldgroBe oder -winkel dndern.

Verkabelung tberpriifen.

Ausgangskonfiguration Gberpriifen.
Verkabelung uberpriifen.

Den Zugangscode eingeben.

Zugangscode vergessen? Stromversorgung aus- und
einschalten um den Sensor zu entriegeln wahrend der
1. Minute nach Einschalten der Stromversorgung.
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LED-Anzeige

o Bewegungs- . Anwesenheits-
erfassung erfassung

A MATIC
eesenburg

~~ LED blinkt »~~ LED blinkt x mal LED blinkt rot-griin *_ LED blinkt schnell . LED ist aus
N \Jx '¢'

Montagehinweise

Den Sensor gut befestigen Den Sensor nicht ’ ‘ Nahe zu Neonlampen

um extreme Vibrationen abdecken. oder sich bewegenden
zu vermeiden. Objekten vermeiden.

Vermeiden Sie stark I ‘

reflektierende Objekte
im IR-Erfassungsbereich

Es wird empfohlen die
optischen Teile mindestens

1 Mal im Jahr oder mehr falls
notwendig zu reinigen.

Keine agressiven
Reinigungsmittel oder
Chemikalien einsetzen.

Achten Sie darauf, dass die Montage und Inbetrieb- Testen Sie ob der Sensor
Haube der Tiirsteuerung nahme des Sensors nur durch ordnungsgemaB installiert
richtig angebracht und geschultes Fachpersonal. ist, bevor Sie die Installation
geerdet ist. verlassen.

Jeglicher Reparaturversuch ’ ‘

durch unbefugtes Personal
annulliert die werksseitige
Garantie.

¢ Andere Anwendungen des Gerats entsprechen nicht dem zugelassenen Zweck und kénnen nicht vom Hersteller garantiert werden.
¢ Die Risikobeurteilung und die Installation des Sensors und des Tirsystems geméaB der nationalen und internationalen Vorschriften

und Normen zur Tiirsicherheit, féllt in den Verantwortungsbereich des Tiirherstellers.
e Der Hersteller kann die Verantwortung fiir mangelhafte Installationen oder Einstellungen des Sensors nicht (ibernehmen.
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MeesenburgMatic SmartScan KM-FR

Stromversorgung:

12V -24VAC +/-10% ; 12V - 30V DC +/-10%
(Das Gerdt darf nur unter Sicherheitskleinspannungen (SELV) mit sicherer elektrischer Trennung betrieben werden)

Leistungsaufnahme:

<25W

Installationshohe:

2 m bis 3,5 m (6rtliche Bestimmungen konnen die zuldssige Montagehdhe beinflussen)

Temperaturbereich:

-25°C bis +55°C; 0-95% relative Luftfeuchtigkeit, nicht kondensierend

Schutzklasse: IP54
Storeinfliisse: <70dB
Geschétzte Lebensdauer: 20 Jahre

Anwendbare Richtlinien: R&TTE 1999/5/EC; MD 2006/42/EC; LVD 2006/95/EC; ROHS 2 2011/65/EU

Erfassungsmodus:

Technologie:

Ausgang:

Testeingang:

Normkonformitat:

& s *e |
AY O -

Bewegung
Min. Erfassungsgeschwindigkeit: 5 cm/s

Mikrowellen-Doppler-Radar
Sendefrequenz: 24,150 GHz
Sendeleistung: < 20 dBm EIRP

Dichte der Sendeleistung: < 5 mW/cm?

Halbleiterrelais

(potentialfrei, polaritatsfrei)

Max. Schaltstrom; 100 mA

Max. Schaltspannung: 42 V AC/DC

- Schaltungsmodus: NO/NC
- Frequenzmodus: pulsierendes Signal
(f=100 Hz +/- 10%)

Galvanisch isolierte Stromquelle

Keine Bewegungsserfassung: Stromquelle aktiv
Freilaufspannung: 6,5V

Ausgangsspannung bei 10 mA: 3V min.

Typische Belastung: bis zu 3 Optokoppler in Reihe
Bewegungsserfassung: Stromquelle inaktiv
Leerlaufspannung: < 500 mV

EN 12978

EN ISO 13849-1:2008 PL «d» CAT. 2

EN 16005:2012 Chapter 4.6.8;

DIN 18650-1:2010 Chapter 5.7.4; AutSchR
BS 7036-1:1996 Chapter 7.3.2

(nur anwendbar fiir Relaisausgang in
Frequenzmodus und Stromquellenausgang)

; 5 rA
Ae[
Anwesenheit
Typische Reaktionszeit: < 200 ms (max. 500 ms)

Aktiv Infrarot mit Hintergrundauswertung
Spot: 5 cm x 5 cm (typ)

Anzahl Lichtbiindel: max. 24 pro Vorhang
Anzahl Vorhénge: 2

Halbleiterrelais (Standard)
(potentialfrei, polaritatsfrei)

Max. Schaltstrom: 100 mA

Max. Schaltspannung: 42 V AC/DC
Haltezeit: 0,3 bis 1 Sek.

Signalspannung:
Niedrig: < 1V; Hoch: > 10V (max. 30 V)
Reaktionszeit auf Testanfrage: < 5 ms (typ)

EN 12978

EN ISO 13849-1:2008 PL «c» CAT. 2

(unter der Bedingung dass der Tiirantrieb den Sensor
mindestens einmal pro Tiirzyklus testet)

IEC 61496-1:2012 ESPE Type 2

EN 16005:2012 Chapter 4.6.8;

DIN 18650-1:2010 Chapter 5.7.4

BS 7036-1:1996 Chapter 8.1

Anderungen vorbehalten. Alle Werte gemessen bei spezifischen Bedingungen.

Der herstellende Industriepartner von MeesenburgMatic beim Produkt MeesenburgMatic
SmartScan KM-FR ist das Unternehmen BEA SA. Die Produkte SmartScan KM-Fr und IXI0-DT3
sind auBer der Produktbezeichnung identisch. Anbei finden Sie die Konformitatserklarung.

BEA SA | LIEGE Science Park | ALLEE DES NOISETIERS 5 - 4031 ANGLEUR [BELGIUM] I T +32 4 361 65 65 | F +32 4 361 28 58 | INFO@BEA.BE | WWW.BEA.BE

Hiermit erklart BEA, dass sich der IXI0-DT3 in Ubereinstimmung mit den grundlegenden Anforderungen und den {ibrigen einschldgigen
Bestimmungen der Richtlinien 2014/53/EU, 2014/35/EG und 2006/42/EG befindet.

Benannte Stelle fiir EG-Baumusterpriifung: 0044 - TUOV NORD CERT GmbH, Langemarckstr. 20, D-45141 Essen
EG-Baumusterpriifbescheinigungsnummer: 44 205 12 405836-001

Angleur, Oktober 2014

Pierre Gardier, Bevollmachtigter und verantwortlich fiir die technische Dokumentation
Die vollstandige Konformitatserklarung kann auf unserer Webseite heruntergeladen werden: www.bea-pedestrian.be

Nur fiir EU-L&nder: GemaB der Europdischen Richtlinie 2012/19/EU (iber Elektro- und Elektronik-Altgerédte (WEEE) 9
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0512016 Stand bei Drucklegung, Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten. Art.-Nr. 0424693

Meesenburg GmbH

Westerallee 162 | 24941 Flensburg
Tel.: +49 (0)461 580837-00

Fax: +49 (0)461 580837-01



