MeesenburgMatic DoorScan

Aktiv-Infrarot-Sensor zur Personendetektion
an automatischen Tdren bis 1600 mm
TUrbreite

Betriebsanleitung
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MeesenburgMatic DoorScan

Verwendete Symbole

Sicherheitsrelevante Symbole Informative Symbole

Macht auf eine geféhrliche Situation aufmerksam, Macht auf eine geféhrliche Situation aufmerksam,
A die zu schwersten Korperverletzungen und Tod A die zu Sachschaden flihrt, wenn sie nicht vermieden
fiihrt, wenn sie nicht vermieden wird. wird.

Macht auf eine geféhrliche Situation aufmerksam, O Weiterfiihrende Informationen

A die zu schwersten Kérperverletzungen und Tod H
fiihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

VORSICHT! ) Handlungsanweisung

: Macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, Dieses Symbol markiert eine Handlungsanweisung.

die zu geringen bis maBigen Korperverletzungen
flihrt, wenn sie nicht vermieden wird.

BestimmungsgemaBe Verwendung

Der MeesenburgMatic DoorScan dient zur SchlieBkantenabsicherung an automatischen Tiirsystemen und zum
Antikollisionsschutz von Personen/Objekten in der Nahe sich bewegender Drehfliigel- oder Karusselltiiren.

Allgemeine Sicherheitshinweise

Die Verantwortung hinsichtlich Planung, Montage, Inbetriebnahme, Betrieb, Wartung und Demontage liegt beim Betreiber der
Anlage.

Die Installation und Inbetriebnahme aller Gerate darf nur durch eingewiesenes Fachpersonal durchgefiihrt werden.

Der Schutz von Betriebspersonal und Anlage ist nicht gewéhrleistet, wenn die Baugruppe nicht entsprechend ihrer bestim-
mungsgemaBen Verwendung eingesetzt wird.

Die fiir die Verwendung bzw. den geplanten Einsatzzweck zutreffenden Gesetze bzw. Richtlinien miissen beachtet werden.

Die Geréte sind nur fiir eine sachgerechte und bestimmungsgeméBe Verwendung zugelassen. Bei Zuwiderhandlung

erlischt jegliche Garantie und Herstellerverantwortung.

Eigene Eingriffe und Verdnderungen sind gefahrlich und es erlischt jegliche Garantie und Herstellerverantwortung. Falls schwer-
wiegende Storungen an dem Gerét auftreten, setzen Sie das Gerat auBer Betrieb. Schiitzen Sie das Gerét gegen versehentliche
Inbetriebnahme. Schicken Sie das Gerét zur Reparatur an Meesenburg GmbH, Qualititsmanagement, Westerallee 162, 24941
Flensburg,

Tel.: +49 (0)461 580837-00, Fax: +49 (0)461 580837-01.

Zusatzliche Dokumente zu diesem Gerét, wie z. B. das Datenblatt, Konformitatserklarungen, Zertifikate ... sind integraler
Bestandteil dieses Dokumentes. Sie sind vor der Nutzung dieses Gerates und bei allen Arbeiten an diesem Gerét zur

Kenntnis zu nehmen.
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MeesenburgMatic DoorScan

Lieferumfang

N

-

Bezeichnung Stiick

Sensorleiste

Endkappen mit Schrauben

Empfangermodul; blau, immer rechts positioniert
Sendermodul; rot, immer links positioniert

Interfacemodul

Verbindungskabel Module-Flachbandleitung
Flanschnippel fiir Wellschlauch

Hiilse

Wellschlauch

Tirlibergangskabel zur Tirsteuerung mit Schraubklemme
Verbindungskabel fiir Ubergang Bandseite zu Bandgegenseite
Kabelhalterung

Sensorblende

Wandhalter

Betriebsanleitung

©

@|@|E|E|3)|6|@|®@|Q|@|@|®|®)|

Die Anzahl der Teile kann je nach Ausfiihrung variieren.
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MeesenburgMatic DoorScan

TECNNMISCNE DALEN ...ttt ettt e st e e s e e et e et e s e sa e s e e e s ene et ese e ese e e seneaseneseeseeeseneaseneneas S.4
A {0 0 SRR S.5
ANZEIGE-/BEAIBNEIBIMENTE .......cveeeeeeieeetie ettt e et e et e se s e e b e e s esesaesesae s e e s s esessesensese e esenesseseseesensaseneanes S.6
ADPIKATIONSNINWEISE ......evivecteeeecte ettt sttt ettt et et et e be st e s ae e ebe st e st e s ese et e st e s eseebesbesbenseneebesbenseneabesbenbensenestestenseneas S.7
10T g1 v To 1= OO S.9
Inbetriebnahme (Teachen UNd BIANKING)........cciueeeiiireee ettt e eene s te e e e e neneesreneenens S.13
B e 0] QT4 (=] 1] oSSR S.15
B e R0 1] 11111 -1 TSP S.18
FENIBIANZEIGEIN ...ttt sttt sttt e st et e b e b e e e bt be s R e ee e st e b e e b e e e nees e e Ee s R et eseebesbesbeneeseebenbeneesenbeneeneeneas S.19
KONTOIMIEALSEIKIATUNG ..ottt ettt sttt s b e s b e e be e b e s b e st eseebesbesbe b eseebesbe st eneebesbesbensesesbesbesteneabesbesreneas S. 21

Technische Daten

Allgemein

Merkmal Beschreibung

Funktionsprinzip Aktiv-Infrarot-Lichttaster mit Hintergrundauswertung
Montagehohe 1500 mm bis 3500 mm fiir Bezugskérper CA stehend
Lichtsender IRED, 850 nm

Betriebsspannung 24V DC +/-20 %

Schaltungsart hellschaltend

Schaltspannung/-strom npn/ 30V DC/ max. 100 mA, pnp / max. 100 mA
Stromaufnahme max. 200 mA

Ansprechzeit 52 ms /200 ms im BOOST-Modus
Umgebungstemperatur -30...60 °C

Relative Luftfeuchtigkeit 25 % ... 95 %, nicht kondensierend

Schutzart IP 54 nach EN 60529

Anschluss Steckklemme mit Anschlusskabel 6-adrig

Material Sensorleiste: Aluminium, Endkappe: PA, Sensorblende: PC

Funktion Einstellung

DIP-Schalter Reihe 1: Schalter 1-4 unten (OFF)
Reihe 2: Schalter 1 unten (OFF)
Schalter 2 unten (OFF)
Schalter 3 oben (ON)
Schalter 4 oben (ON)

Einstellrad Position 0

N




MeesenburgMatic DoorScan

Kenndaten funktionale Sicherheit
| Merkmal  Klassifizierung

Merkmal Klassifizierung

Sicherheits-Integritétslevel SIL 2

Performance-Level (bei 40°C) PLd

Kategorie Kat. 2

MTTF, 112,7 a

Gebrauchsdauer (Ty) 10a
Wetterschutzhauben

zum Schutz vor Witterungseinflissen (auf gewiinschte Langen zuschneidbar)

MeesenburgMatic DoorScan Weather Cap L1200
MeesenburgMatic DoorScan Weather Cap L1600

Endkappensets
MeesenburgMatic DoorScan End Caps

Zusatz-Sensormodule

fr die individuelle Konfiguration
MeesenburgMatic DoorScan-
MeesenburgMatic DoorScan-R
MeesenburgMatic DoorScan-T

Anschluss

MeesenburgMatic DoorScan Connection Cable 5p
MeesenburgMatic DoorScan Transfer Loop
MeesenburgMatic DoorScan Cable BS/BGS
MeesenburgMatic DoorScan Adapter

Erweiterung

MeesenburgMatic DoorScan Profile L3000 5pcs
MeesenburgMatic DoorScan Cover L3000 5pcs
MeesenburgMatic DoorScan Interface Set

Wetterschutzhaube Lange 1200 mm
Wetterschutzhaube Lénge 1600 mm

Standard-Endkappenset (links/rechts)

Interface-Modul
Empfangermodul
Sendermodul

Verbindungskabel Module - Flachbandleitung mit 5 Steckanschllissen
Tirilibergangskabel zur Tlrsteuerung

Verbindungskabel fiir Ubergang Bandseite zu Bandgegenseite

Adapter zur Verbindung von Leitungen, z. B. an Glastiiren, vorhandenen
Kabeln

Aluminiumprofil
Blende/ Profilabdeckung fiir Aluminiumprofil
Erweiterungs-Set zur Installation an Glastiiren

Gerateversionen

Die Module Interface, Sender und Empfanger konnen in unterschiedlichen Versionsstianden vorliegen. Diese Versionsstiande
werden als Gerateversionen bezeichnet und sind auf dem Typenschild angegeben. Unterschiedliche Gerdteversionen kdnnen
miteinander kombiniert werden. Wenn Empfanger mit unterschiedlichen Gerateversionen kombiniert werden, flinren alle
Empfanger die Funktionen der niedrigsten Gerateversion aus. Dasselbe gilt fiir die Sendermodule. Bestimmte Funktionen stehen
erst ab einer gewissen Gerateversion zur Verfligung. Wenn die Anforderungen an die Geréateversion oberhalb von V.01 liegen,
werden sie an diesen Funktionen fiir die betreffenden Module angegeben. Funktionen ohne angegebene Gerateversion gelten

ab der Gerateversion V.01 fiir alle Module.
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MeesenburgMatic DoorScan

Anzeige-/Bedienelemente

Interface
@ Blank-LED (griin) Status

Leuchtet Blanking aktiv

Leuchtet nicht Blanking nicht oder nur teilweise aktiv
@ DIP-LED (griin) Status

Leuchtet * DIP-Stellung ON *LEDs erléschen nach einiger Zeit

Leuchtet nicht DIP-Stellung OFF

Blinkt langsam (1 Hz) Einstellung gedndert
@ Teach-LED (gelb) Status

Leuchtet Teach-Modus bereit

Blinkt langsam (1 Hz) Teachen Untergrund

Blinkt schnell (2 Hz) Teachen Blanking (Tirfahrt)

Flimmert (8 Hz) Teachen erforderlich

Leuchtet nicht Sensor betriebsbereit
@ Status-LED (rot) Status

Leuchtet Detektion oder STANDBY-Modus aktiv

Blinkt Fehleranzeige

Leuchtet nicht Keine Detektion
@ DIP-Schalter Status

\ Siehe ,,DIP-Schalter Reihe 1 und Reihe 2 einstellen” auf Seite 16/17
@ Teach-Taste Status
\ Siehe , Teach-Vorgang“ auf Seite 14

@ Steckbriicke NPN/PNP Status

\ Siehe , Ausgangskonfiguration wéhlen® auf Seite 15

M
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MeesenburgMatic DoorScan

Anzeige-/Bedienelemente

Sender & Empfanger

@ Status-LED (rot) Status

Leuchtet Detektion

Blinkt Fehleranzeige

Leuchtet nicht Keine Detektion
@ Einstellrad Neigungswinkel Status

Siehe ,Neigungswinkel einstellen“ auf Seite 15

Applikationshinweise

Spezialtiiren (z. B. Glastiiren)
Wenn kein Kabel durch die Tiir geflinrt werden kann, installieren Sie auf beiden Tiirseiten ein Interface. Dazu wird ein zusatz-
liches Interface und ein weiterer MeesenburgMatic DoorScan-Transfer-Loop benndtigt (siehe Zubehor).

Schmale Tiirrahmen mit Normal- und Scherengestinge
Bei schmalen Tiirrahmen mit Normal- und Scherengestinge
,ﬁ konnen Sie Sender und Empfanger in getrennten Sensorleisten
betreiben.

Tiiren mit Tiirlaibung

Bei Tliren mit breiter Tiirlaibung bendtigt der Sender ausreichend
Abstand zur Tlrlaibung. Alternativ konnen Sie bei Empfangermo-
dulen ab Gerateversion V.02 den DIP-Schalter 3 in Reihe 2 auf
OFF stellen. Bei der Standardmontagehéhe von 1900-2100 mm
betragt der Abstand ca. 170 mm. Bei groBerer Montagehohe erhoht sich der Abstand auf ca. 200 mm.

Sie konnen den Empfanger im Regelfall 100 mm von der SchlieBkante entfernt positionieren.

Storungen durch gegenseitige Beeinflussung mehrerer Sensoren

Bei aufeinander zulaufenden Tiirfliigeln, z. B. an benachbarten Tiiren, sind unerwiinschte Stoppsignale durch gegenseitige
Beeinflussung madglich, wenn deren Messflecke sich liberdecken. Durch gegenseitige Verschiebung der Sensoren konnen Sie
eine solche Uberdeckung der Messflecke minimieren. An Doppelfliigeltiiren kommt es nicht zu einer gegenseitigen Beeinflus-
sung der Sensoren beider Tirflligel. Eine gegenseitige Beeinflussung mehrerer Sensorsysteme mit gefahrlicher Auswirkung ist
nicht mdglich.

M @ MATIC
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MeesenburgMatic DoorScan

Applikationshinweise

Griffstangen senkrecht (bei Empfangermodulen ab Gerateversion V.02 verfiighar)
e Die Sensorleiste passt hinter die Griffstange.
¢ Die Griffstange ist weniger als 300 mm von der HauptschlieBkante entfernt.

INFORMATION
O

Fiir eine normgerechte Absicherung nach DIN 18650/EN 16005 bendétigen Sie pro Tiirseite zusétzlich 1 Sendermodul,
H 1 Empfangermodul und 1 Verbindungskabel Module (Flachbandleitung) --> (siehe Zubehor).

Griffstange links

2. 30 25..30gm (1) Positionieren Sie Sender 1 méglichst weit links

(2) Sender 2 darf sich nicht hinter der Griffstange befinden

(3) Empfénger 1

(4) Empfanger 2

(1) Sender 2

(2) Sender 1

@ Empfanger 2 darf sich nicht hinter der Griffstange
befinden

@ Positionieren Sie Empfanger 1 mdglichst weit rechts

Ist in beiden Fallen ein Teachen nicht moglich, vergroBern Sie den Neigungswinkel oder verschieben Sie den ersten Sender.
Die Tiir ist dann aber eventuell nicht mehr nach DIN 18650/ EN 16005 abgesichert

INFORMATION
O

Weitere Tipps und Tricks fiir applikationsbedingte Einstellungen erhalten Sie bei:
H Meesenburg GmbH, Westerallee 162, 24941 Flensburg, Tel.: +49 (0)461 580837-00, Fax: +49 (0)461 580837-01

M A MATIC
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MeesenburgMatic DoorScan

) Sensorleisten montieren

INFORMATION
O

H Montieren Sie die Sensorleisten auf beiden Turseiten.

max 3,5 mm

A

M @ MATIC
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MeesenburgMatic DoorScan

) Sensormodule anschlieBen und einsetzen

ACHTUNG

Driicken Sie die Sensormodule beim Einsetzen nur an den geriffelten Seitenflachen.
Uben Sie keinen Druck auf schwarzen Kunststoffkorper oder Linsen aus, es besteht sonst Beschédigungsgefar.

500.....

MeesenburgMatic DoorScan mit 1200 mm Breite

Positionieren Sie auf beiden Tiirseiten den Sender (1) (ROT) immer links und den Empfanger (2) (BLAU) immer rechts in
der Sensorleiste.

Bohren Sie fiir das Verbindungskabel Bandseite (BS)/Bandgegenseite (BGS) vom Interface zum Sensor in Tiir

und Profil ein Durchgangsloch mit mindestens 8 mm Durchmesser. Positionieren Sie die Bohrung nicht im Bereich der
Endkappen und nicht hinter den Modulen.

500 ... 1000 mm
- —
500 ... 1000 mm
|-l
310 ... 430 mm
1100 ... 1400 mm (1600 mm)
| T—

MeesenburgMatic DoorScan mit 1600 mm Breite
Positionieren Sie das Interface @ (GRUN) zwischen den beiden Modulen. Optimal ist eine Platzierung nah der Durchgangs-
bohrung fiir die Verbindung der Band- und Bandgegenseite. MaBangaben sind fiir eine Montagehohe von 2,10 m angegeben.

M A MATIC
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MeesenburgMatic DoorScan

Montage

INFORMATION
O

Wenn Sie das Sender- und Empfangermodul korrekt eingesetzt haben, Iasst sich das Modul leicht verschieben und der
Hebel ohne Kraftaufwand schlieBen.

M @ MATIC
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MeesenburgMatic DoorScan

) Interface-Modul anschlieBen und einsetzen

X @ 24V > braun (BN)
@0V > blau (BU)

°°°°°° ® TEST > grau (GY)
SE3S3S| @ STANDBY > rosa (PK)

® BS OUT > schwarz (BK)
® BGS OUT > weill (WH)

M A MATIC
eesenburg
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MeesenburgMatic DoorScan

) Anschluss fiir Tiirsteuerung

INFORMATION
O

H Wéhlen Sie je nach Kabelaustritt die passende Endkappe.

M @ MATIC

eesenburg
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MeesenburgMatic DoorScan

Inbetriebnahme (Teachen und Blanking)

Wiahrend des Teachens lernt der Sensor zunéchst den Untergrund/Boden ein und dann bei einer anschlieBenden Tiirfahrt den
Detektionsbereich. Wenn der Sensor wahrend der Tlrfahrt im Detektionsbereich Wande erkennt, lernt der Sensor diese ebenfalls
ein und blendet sie aus (Blanking), um im spéteren Betrieb eine vollstidndige Tiir6ffnung zu ermdglichen. Nach erfolgreichem
Blanking ist die Sensorfunktion bis zur vollstandigen Tiir6ffnung gewéhrleistet. Enthalt die Wandstruktur Elemente, die fiir das
Blanking ungeeignet sind, so lasst der Sensor ein Blanking bis zur Detektion dieser Elemente zu. Elemente, die fiir das Blanking
ungeeignet sind, sind z. B. Heizungskorper, Vorspriinge oder Saulen.

INFORMATION

Entfernen Sie zum Teachen alle Gegenstande aus dem Tiirbereich, die nicht Teil der (iblichen Umgebung sind, und treten
Sie aus dem Erfassungsfeld des Sensors.

Falls keine Wandausblendung erforderlich ist, stellen Sie den DIP-Schalter 4 in Reihe 2 auf OFF, ansonsten lassen Sie ihn
auf ON.

[—1O

) Teach-Vorgang

1. Teach-LED (GELB) am Interface leuchtet oder flimmert:
Sensor ist bereit zum Teachen.
2. Driicken Sie die Teach-Taste (ROT):
1x wenn LED leuchtet / 2x wenn LED flimmert
Teach-LED blinkt langsam: Untergrund/Boden wird eingelernt.
Teach-LED blinkt schnell: Einlernen des Untergrunds/Bodens ist abgeschlossen.
Das Einlernen der Umgebung startet.

INFORMATION

Beim Blinken der roten Status-LED siehe Fehleranzeige auf der
H folgenden Seite.

3. Starten Sie innerhalb von 20 s eine komplette Tirfahrt mit Standardgeschwindig-
keit (mit Taster oder Fernbedienung). Wahrend der Tlrfahrt werden die Umgebung
und eine vorhandene Wand eingelernt.

4, Teach-LED ist aus.
Wenn sich im Tiirbereich keine Wand befindet, ist die Blank-LED aus.
Wenn sich im Tlrbereich eine Wand befindet:
¢ Die Blank-LED leuchtet: Die Wand wurde vollstandig eingelernt.
e Die Blank-LED ist aus: Die Wand wurde nicht vollstandig eingelernt.
Wenn sich in diesem Fall die Tir nicht vollstandig 6ffnet, stellen Sie die
Wandausblendung am Antrieb ein.

Der Sensor ist betriebsbereit.

M A MATIC
eesenburg
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MeesenburgMatic DoorScan
Sensor einstellen

INFORMATION

O

H Stecken Sie die Endkappen auf, schrauben Sie sie jedoch noch nicht fest.

Detektionsfeld MeesenburgMatic DoorScan

Der Sensor arbeitet nach dem Aktiv-Infrarot-Verfahren und bildet pro Tiirseite ein nahezu
rechteckiges, durchgéngiges Detektionsfeld. Unterbricht eine Person oder ein Gegenstand
einen oder mehrere Lichtstrahlen, [ost der Sensor die Schaltfunktion aus.

Das aus 10 Strahlen aufgebaute Detektionsfeld stellt sich automatisch auf die Tirbreite ein,
wobei der Sensor eventuell liberfliissige Strahlen abschaltet. Durch die leichte Schrégstel-
lung der duBeren Strahlen werden Tiiren an den Haupt- und NebenschlieBkanten sicherer.

Das Sensorsystem ist modular aufgebaut und Iasst sich an verschiedenste Tiirbreiten und
Umgebungsbedinungen anpassen.

Y Bei waagerechten Griffstangen muss sich das Detektionsfeld vor der Griffstange befinden.

Ausgangskonfiguration wéhlen

Sie konnen die Ausgange auf NPN oder PNP konfigurieren,
wenn Sie die Steckbriicke auf dem Interfacemodul entspre-
chend der schematischen Darstellung auf dem Geh&use
stecken.

Neigungswinkel einstellen

Empfohlene Einstellungen nach DIN 18650/EN 16005:
e Position 8 fiir 1900-2200 mm Montagehéhe

e Position 6 fiir 2500 mm Montagehdhe

e Position 5 fiir 3000 mm Montagehdhe

e Position 4 fiir 3500 mm Montagehdhe

e Position 0*

* Werkseinstellung

M G MATIC
eesenburg
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MeesenburgMatic DoorScan

Inbetriebnahme (Teachen und Blanking)

DIP-Schalter Reihe 1 und Reihe 2 einstellen

Reihe 1

s

ON

OO0l

DIP 1 (L/R)
NebenschlieBkante rechts* oder links zum Interface
* Werkseinstellung

DIP 2 (BS/BGS)
Interface auf der Bandseite oder auf der Bandgegenseite*
* Werkseinstellung

DIP 3 (BOOST-Mode)
Erhohte Empfindlichkeit nein* oder ja
* Werkseinstellung

BOOST- Mode = Erhdhte Empfindlichkeit:

optional einstellbar

Anwendung z. B. bei groBen Montagehéhen, dunklen Boden
oder verchromten FuBmatten. Die Ansprechzeit steigt auf
200 ms.

DIP 4 (GRID-Mode)
Tiefer Gitterrost nein* oder ja
* Werkseinstellung

GRID-Mode = Anwendung bei tiefem Gitterrost:

optional einstellbar

Teachvorgang: Decken Sie den Gitterrost so ab (Karton/Papier/

Teppich), dass alle Strahlen des Sendermoduls auf die Ab-
N deckung treffen. Wenn Sie die Wandausblendung mit dem DIP-

(U (255 Schalter 4 in Reihe 2 ausschalten, wird der Gitterrostmodus

robuster. Das gilt bei Verwendung von Empfangermodulen

ab Gerateversion V.03.

ON
oonQg

@ MATIC
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MeesenburgMatic DoorScan

Inbetriebnahme (Teachen und Blanking)

DIP-Schalter Reihe 1 und Reihe 2 einstellen

Reihe 2

il

DIP 1 (TST+/TST-)

DIP 1 aus: Polaritat des Testsignals Test bei 0 V*
DIP 1 ein: Polaritat des Testsignals Test bei 24 V
* Werkseinstellung

5o
N

w17
~[ 1]

DIP2 (" /_—)
DIP 2 aus: Testauslosung durch Anlegen des dem DIP 1 entsprechenden Potentials*
DIP 2 ein: Testauslosung durch Unterbrechung des Testanschlusses

n m * Werkseinstellung

DIP 3 (BEAM)
| H H DIP 3 aus: AuBenstrahlen normal
241 DIP 3 ein: AuBenstrahlen schrag*
Bei Empfangermodulen ab Gerateversion V.02 konnen Sie die an den Sendermodulen iberstehenden
Strahlen manuell abschalten, um eine Detektion von tiefen Tiirlaibungen zu vermeiden.

* Werkseinstellung

ol S {0

w

e
m[;]:]

S =
(=L |

DIP 4 aus: automatische Wandausblendung inaktiv
L1 DIP 4 ein: automatische Wandausblendung aktiv*
H Wenn das Tiirblatt nicht gegen eine Wand 6ffnet, konnen Sie zur Beschleunigung der Inbetriebnahme

oN J DIP 4 (WALL)

die Wandausblendung abschalten. Bei Verwendung von Empfangermodulen ab Gerateversion V.03
wird zusétzlich der Gitterrostmodus verbessert.
* Werkseinstellung

INFORMATION
O Bei aktivem GRID-Mode ist die Signalnachfiihrung abgeschaltet und die Detektionshohe wird auf ca. 200 mm gesetzt.
Daher sollten Sie den GRID-Mode auch einschalten, wenn sich Rampen und Treppenstufen im Uberwachungsbereich
befinden

1. Stellen Sie DIP-Schalter Reihe 1 und Reihe 2 am Interface ein wie beschrieben. Sie kdnnen einzelne Optionen kombinieren.
Bei Umschaltung eines DIP-Schalters blinkt die entsprechende LED im LED-Feld. Solange die LED blinkt, sind die Anderungen
nicht gespeichert.

2. Um die Einstellungen zu speichern, miissen Sie einen Teach-Vorgang durchfithren. Driicken Sie 2 x die Teach-Taste (ROT).

3. Wenn Sie nur die Polaritat des Testsignals oder die Testauslosung gedndert haben, entfallt ein erneuter Teach-Vorgang.
Driicken Sie in diesem Fall zum Speichern 1 x die Teach-Taste (ROT).

INFORMATION
H Sie konnen die Einstellungen nach dem Speichern jederzeit durch einmaliges Driicken der Teach-Taste anzeigen.

17




MeesenburgMatic DoorScan

Sensor schlieBen

INFORMATION

O

H Uberpriifen Sie die Wirksamkeit des Detektionsfeldes, bevor Sie den Sensor schlieBen.

M A MATIC
eesenburg
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MeesenburgMatic DoorScan

Fehleranzeigen

Fehler nach Boden einlernen

Gelbe Teach-LED am Rote Status-LED am Empfanger- Empfanger Kontaktierung aller Module mit der Flachbandleitung
Interface flimmert [17 | Interface ist aus > LED aus funktionslos > prifen. Empfangermodul tauschen
5. Rote Status-LEDam || Empféanger- .| Systemfehler im N Betriebsspannung aus- und wieder einschalten
Interface blinkt 2x LED blinkt 1x | = | Empfanger Empfangermodul tauschen
Empfanger- 5 | Basisbreite zu - ;
> LED blinkt 2x | > | groB > Modulabstand verkleinern
~ Empfanger- Objekt im Objekt entfernen oder Abstand zur seitlichen Wand
LED blinkt 3x ||~ | Detektionsfeld Trlaibung vergro3ern
Ea Basisbreite —» Modulabstand verringern
viel zu groB 9
Sender- und Winkelverstellung auf gleiche Position drehen; Sender-
Empfangermodul und Empfangermodule prifen, ob sie korrekt im Profil
| nicht korrekt 3 eingerastet und keinem Druck durch Leitungen etc.
aufeinander ausgesetzt sind. Sender- und Empfangermodule auf
ausgerichtet Beschadigung prifen (verbogener Kunststoffzapfen am
Einstellrad), ggf. austauschen
Sendermodul Kontaktierung aller Module mit der Flachbandleitung
2| funktionslos > prifen. Sendermodul tauschen
Gitterrost im , .
> Detektionsbereich > Gitterrostmodus einschalten
_ Empfanger- | Empfangermodul P |
- LED blinkt 4x > defekt —3= Empfangermodul tauschen
Rote Status-LED am Interfacemodul
- 3 Interf t h
> Interface blinkt 4x ~ | defekt nieriace tauschen
Fehler nach Wand einlernen
Gelbe Teach-LED am | Rote Status-LED am « | Empfanger-LED Speicherzugriffstehler Teach-V. : hol
Interface flimmert | Interface ist an | blinkt 1x ? Empfangermodul »=| Teach-Vorgang wiederholen
Rote Status-LED am + | Empfanger-LED | Zuordnung des Interfaces zur . - .
Interface blinkt 3x > blinkt 1x BS/BGS falsch eingestellt »-| Einstellung Dip-Schalter 2 andern
Sensor auf der Bandgegen- .
seite detektiert Objekt »-| Objekt entfernen
gggg"““’:ﬁ:ei:f::; or als Gitterrostmodus einschalten und ggf.
o dgf’gan ey I(snzlf% Bodenniveau wahrend des
Schwelle) Teach-Vorgangs angleichen
Gelbe Teach-LED am | Rote Status-LED am +_| Empfanger-LED ist 3 -Speicherzugriﬂsfehler Interface)| > Teach-Vi iederhol
Interface ist aus 7| Interface ist aus “lan (griine DIP-LEDs blinken) each-vorgang wiederolen
Rote Status-LED am « | Empfanger-LED
Interface blinkt schnell “| blinkt schnell

G MATIC
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Y

Funktionsreserve zu
gering

Tur oder Sensorprofil
verwunden

Neigunswinkel am Empfangermodul

a) schrittweise verringemn, bis Sensor
in Zustand Detektion wechselt,
Einstellung merken

b) schrittweise erhdhen, bis Sensor in
Zustand Detektion wechselt,
Einstllung merken.

c) auf den Mittelwert beider Werte
einstellen

Sehr dunkler oder spiegeln-

der Untergrund

—

Boost-Modus einschalten. Achtung:
die Reaktionszeit des Sensors wird
dadurch verlangert!
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Fehleranzeigen

Wand wird trotz Lernfahrt detektiert

Gelbe Teach-LED am _r_' Zuordnung des Interfaces zur NebenschlieBkante > Einstellung Dip-Schalter 1 &ndern
Interface ist aus | falsch eingestellt
Rote Status-LED am 3 [ Winkeleinstellung von Sender- und Empfangermo- | Winkeleinstellung von Sender- und Empfangermo-
Interface ist an | dul auf der Bandseite zu steil eingestellt ~ | dul vergréBern (Pos. 2 12)
Empfanger-LED istan [ Targeschwindigkeit bei der Lernfahrt langsamer als +_| Wandlernfahrt mit normaler oder héherer
| im Betrieb ~ | Tirgeschwindigkeit durchfiihren
T : P TR Wandlernfahrt mit héherer TUrgeschwindigkeit
Reversiergeschwindigkeit hoher als normale »| durchfiihren. Nach der Lernfahrt kann die
Offnungsgeschwindigkeit Geschwindigkeit wieder reduziert werden.
—3= Keine glatte Wand » Sensorleiste am Tlrantrieb ausblenden
Fehler im Betrieb
- n - [ Vor der Tir befindet sich eine Rampe oder das -
Gelbe Teach-LED am Tir schlieBt nicht mehr nach —| Bodenniveau ist in Offenstellung niedriger als (-10 cm) in } Gitterrostmodus
Interface ist aus langerer Offenstellung der Geschlossenstellung ‘ | einschalten

Rote Status-LED am
Interface ist an

Empféanger-LED ist an

Empfanger bleibt auch nach dem

Entfernen eines detektierten Objekts ——»
auf Detektion Lauf dem Boden

Fehler nach Betriebsspannung anlegen

Rote Status-LED blinkt kurz
1xim Abstandvonca.2,5 s

20

—>{ kein funktionsfahiges System

| Im Detektionsbereich befinden sich Erhebungen (> 5 cm) |

[ korrekte Anzahl der Module und/oder Flachband-
[ kabel prifen
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Konformitatserklarung

Der herstellende Industriepartner von MeesenburgMatic beim Produkt DoorScan ist das Unternehmen Pepperl+Fuchs.
Die Konformitat erkldrt demnach im Nachstehenden Pepperl+Fuchs als Hersteller.

EU-Declaration of conformity

|en!dc|

B Directives and Standards / Richtlinien und Normen

EU-Konformitatserkldrung
g

Pepperl+Fuchs GmbH
Lilienthalstrafie 200
68307 Mannheim
Germany

Phone +49 621 776-0
Fax +49 621 776-1000

No. / Nr.: DOC-0115C
Date [ Datum: 2014-09-08

Copyright Pepperi+Fuchs
www.pepperl-fuchs.com

FAPEPPERL+FUCHS

[ Declaration of conformity / Konformitdtserkldrung
We, Pepperl+Fuchs GmbH declare under our sole responsibility that the
products listed below are in conformity with the listed European Direc-

tives and standards.

Die Per
dass
Richtlinien und

Normen ¢

B Products / Produkte

H erklart hiermif
Produkte den gena

voriung

Europa:scnen

Product / Produkt

Description | Beschreibung

DoorScan-0S-1P-1200/30

Sensor for presence detection at
automatic doors’ A
sensor fir automa

DoorScan-0S-1P-1200

Sensor for presence detection at
automanc doors A
sensor fur automatische

DoorScan-DS-2P-1200/30

Sensor for presence deiectlon at
aulomal:c doors’ A
sensor fur automatische Tdren

DoorScan-DS-2P-1200

automatic doors’ A
sensor fiir automa

DoorScan-DS-4P-1600/30

Sensor for presence detection at
automatic doors.
sensor fur automa

DoorScan-DS-4P-1600

Sensor for presence detection al
automatic doors’ A s

sensor flr automatische

DoorScan-| Sensorryogule interface / Ser

DoorScan-1/30 ISe.ns.o.rlmP.c.l?le...interface Sensor-

DoorScan-R Sensor:'nodl_.lle‘ receiver  Sensor
modul Empfanger

DoorScan-T Sensor module, transmitter Sen-

sormodul Sende

DoorScan Relay Module

Accessory DGE  Zubehor TTA

G MATIC
eesenburg

EU-Directive
EU-Richtlinie

Standards
Normen

EN 61000-6-3:2007+A1:2011
2004/108/EC (EMC) | EN 61000-6-2:2005

EN 12978:2003+A1:2009

EN ISO 13849-1:2008

EN ISO 13849-1:2008/AC:2009
EN 16005:2012 Chapter 4.6.8

2006/42/EC (MD)

Supplemental Standards Remarks
Sonstige Normen Bemerkungen
EN 61508-1:2010 Part 1-7

DIN 18650-1:2010 Chapter 5.7.4
BS 7036-1:1996 Chapter 7.3.2
BS 7036-2:1996 Chapter 8.1

B Affixed CE Marking / Angebrachte CE-Kennzeichnung

Cce

B Signatures / Unterschriften

Berlin, 08. Sﬂ[t]bel‘ 2014
F IE L

k Weber

VA

i \.I" Hagen Kuhnhardt

B ANNEX 2006/42/EC (MD)

Authorised to compile the technical file/
Bevollmichtigt zur Zusammenstellung der technischen Unterlagen

Pepperl+Fuchs GmbH
LilienthalstraBe 200
68307 Mannheim
Germany

The EC-Type-Examination and the marking of the equipment was
performed in accordance with the following standards:
Baumu uf ( 1g des Betriebsmittels

EN 12978: 2003 +A1 2009

DIN 18650-1:2010 Chapter 5.7.4
EN I1SO 13849-1:2008

EN 61508:2010 Part 1-7

EN 16005:2012 Chapter 4.6.8
BS 7036-1:1996 Chapter 7.3.2
BS 7036-2:1996 Chapter 8.1

Certificates | Zertifikate

Products | Produkte ELWMS

Senal number Certificate

Seriennummer Zerlifikal Au
Tt appicable.f 44 205 13 095714 0044

Key for Issuer ID | Schiiissel zur Aussteller ID

1D Aussteller

TV NORD CERT GrmibH & Co. KG

o Langemarckstrafie 20, 45141 Essen
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Meesenburg GmbH

Westerallee 162 | 24941 Flensburg
Tel.: +49 (0)461 580837-00

Fax: +49 (0)461 580837-01



